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PRODUIT SCLALAIRE 
DANS L'ESPACE

I. Produit scalaire de deux vecteurs

1) Définition
Soit 
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 et 
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 deux vecteurs de l'espace. A, B et C trois points tels que 
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.
Il existe un plan P contenant les points A, B et C.
Définition : 
On appelle produit scalaire de l'espace de 
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 et 
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 le produit 
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 égal au produit scalaire 
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 dans le plan P.
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On a ainsi :

- 
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 si 
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 ou 
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 est un vecteur nul,

- 
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Exemple :

[image: image14.png]


 Vidéo https://youtu.be/vp3ICG3rRQk 
ABCDEFGH est un cube d'arête a.
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2) Propriétés
Les propriétés dans le plan sont conservées dans l'espace.
Propriétés : Soit 
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, 
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 trois vecteurs de l'espace.

- 
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- 
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 EMBED Equation.DSMT4  [image: image25.emf]








 et 
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 sont orthogonaux.

Démonstration :

Il existe un plan P tel que les vecteurs 
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 et 
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 admettent des représentants dans P.

Dans le plan, les règles de géométrie plane sur les produits scalaires s'appliquent.


3) Expression analytique du produit scalaire
Propriété : Soit 
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 et 
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 deux vecteurs de l'espace muni d'un repère orthonormé 
[image: image31.emf](O,i, j,k)









. Alors 
[image: image32.emf]uy=xx+yy'+zz'









.

Et en particulier : 
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.

Démonstration :
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En effet, on a par exemple dans le plan définit par le couple 
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, 
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[image: image38.emf]ij=ji=0









.

On a en particulier : 
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Exemple :
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 Vidéo https://youtu.be/N1IA15sKH-E 
On considère le repère de l'espace 
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.
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Alors : 
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Alors 
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Les vecteurs 
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 ne sont pas orthogonaux.
II. Vecteur normal à un plan

1) Définition et propriétés
Définition : Un vecteur non nul 
[image: image48.emf]








 de l'espace est normal à un plan P lorsqu'il est orthogonal à tout vecteur admettant un représentant dans P.

Théorème : Un vecteur non nul 
[image: image49.emf]








 de l'espace est normal à un plan P s'il est orthogonal à deux vecteurs non colinéaires de P.

Démonstration :

Elle est incluse dans la démonstration du corollaire qui suit.
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Au XIXe siècle, le vecteur normal 
[image: image51.emf]








, appelé produit vectoriel, est noté 
[image: image52.emf]








⋀
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.

Le produit vectoriel a été inventé par un mathématicien allemand, Hermann Günther Grassmann (1809 ; 1877).

Corollaire : Une droite est orthogonale à toute droite d'un plan si et seulement si elle est orthogonale à deux droites sécantes de ce plan.
Démonstration (exigible BAC) :
- Si une droite est orthogonale à toute droite d'un plan P alors elle est en particulier orthogonale à deux droites sécantes de P.
- Démontrons la réciproque :

Soit une droite 

 de vecteur directeur 

 orthogonale à deux droites 

 et 

 de P sécantes et de vecteurs directeurs respectifs 

 et 

.

Alors 

 et 

 sont non colinéaires et orthogonaux au vecteur 

.

Soit une droite quelconque (

) de P de vecteur directeur 

.

Démontrons que (

) est orthogonale à 

.



 peut se décomposer en fonction de 

 et 

 qui constituent une base de P (car non colinéaires).

Il existe donc deux réels x et y tels que 

.

Donc 

, car 

 est orthogonal avec 

 et 

.

Donc 

 est orthogonal au vecteur 

.
Et donc 

 est orthogonale à (

).
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Méthode : Déterminer si un vecteur est normal à un plan

[image: image54.png]


 Vidéo https://youtu.be/aAnz_cP72Q4 
ABCDEFGH est un cube.

Démontrer que le vecteur 

 est normal au plan (ABG).

On considère le repère 

.

Dans ce repère : 

,

,

,

,

.

On a ainsi :



, 

 et 

, donc :




Donc 

 est orthogonal à deux vecteurs non colinéaires de (ABG), il est donc normal à (ABG).

Méthode : Déterminer un vecteur normal à un plan

[image: image55.png]


 Vidéo https://youtu.be/IDBEI6thBPU 
Dans un repère orthonormé, soit 

 et 

. 

Déterminer un vecteur normal au plan (ABC).

On a : 

et 

.

Soit un vecteur 

 orthogonal au plan (ABC). Il est tel que :



 soit 





Prenons par exemple, 

 alors 

 et 

.

Le vecteur 

 est donc normal au plan (ABC).


2) Equation cartésienne d'un plan
Théorème : L'espace est muni d'un repère orthonormé 

.

Un plan P de vecteur normal 

 non nul admet une équation cartésienne de la forme 

, avec 

.

Réciproquement, si a, b et c sont non tous nuls, l'ensemble des points 

 tels que 

, avec 

, est un plan.

[image: image65.jpg]


Démonstration (exigible BAC) :
- Soit un point 

 de P.





 EMBED Equation.DSMT4  
 et 

 sont orthogonaux


      



      



      

 avec 

.

- Réciproquement, supposons par exemple que 

 (a, b et c sont non tous nuls).
On note E l'ensemble des points 

 vérifiant l'équation 


Alors le point 

 vérifie l'équation 

.

Et donc 

E.
Soit un vecteur 

. Pour tout point 

, on a : 

.

E est donc l'ensemble des points 

 tels que 

.

Donc l'ensemble E est le plan passant par A et de vecteur normal 

.

Exemple :
Le plan d'équation cartésienne 

 a pour vecteur normal 

.

Méthode : Déterminer une équation cartésienne de plan
[image: image56.png]


 Vidéo https://youtu.be/s4xqI6IPQBY 
Dans un repère orthonormé, déterminer une équation cartésienne du plan P passant par le point 

 et de vecteur normal 

. 

Une équation cartésienne de P est de la forme 

.

Le point A appartient à P donc ses coordonnées vérifient l'équation : 

 donc 

.

Une équation cartésienne de P est donc 

.


3) Positions relatives d’une droite et d’un plan
[image: image66.png]



Méthode : Déterminer l'intersection d'une droite et d'un plan
[image: image57.png]


 Vidéo https://youtu.be/BYBMauyizhE 
Dans un repère orthonormé, le plan P a pour équation 

.

Soit 

 et 

.

1) Démontrer que la droite (AB) et le plan P sont sécants.

2) Déterminer leur point d'intersection.

1) Un vecteur normal de P est 

.

(AB) et P sont sécants si 

 et 

 ne sont pas orthogonaux.

On a 

 

Comme 

, on conclut que (AB) et le plan P ne sont pas parallèles et donc sécants.

2) Une représentation paramétrique de la droite (AB) est :



 avec t réel.

Le point 

 intersection de (AB) et de P vérifie donc le système suivant :




On a donc 


 



 soit 

.

D'où 


Ainsi la droite (AB) et le plan P sont sécants en 

.


4) Positions relatives de deux plans
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Méthode : Déterminer l'intersection de deux plans
[image: image58.png]


 Vidéo https://youtu.be/4dkZ0OQQwaQ 
Dans un repère orthonormé, les plans P et P' ont pour équations respectives  

 et 

.

1) Démontrer que les plans P et P' sont sécants.

2) Déterminer une représentation paramétrique de leur droite d'intersection d.

1) P et P' sont sécants si leurs vecteurs normaux ne sont pas colinéaires.

Un vecteur normal de P est 

 et un vecteur normal de P' est 

.

Les coordonnées des deux vecteurs ne sont pas proportionnelles donc leurs vecteurs ne sont pas colinéaires.

2) Le point 

 de d, intersection de P et de P', vérifie donc le système suivant :

 






On choisit par exemple x comme paramètre et on pose 

. On a alors :














 EMBED Equation.DSMT4  


 EMBED Equation.DSMT4  




Ce dernier système est une représentation paramétrique de d, avec 

.

Propriété : Deux plans sont perpendiculaires lorsqu'un vecteur normal de l'un est orthogonal à un vecteur normal de l'autre.
- Admis -
[image: image59.png]



Méthode : Démontrer que deux plans sont perpendiculaires
[image: image60.png]


 Vidéo https://youtu.be/okvo1SUtHUc 
Dans un repère orthonormé, les plans P et P' ont pour équations respectives  

 et 

.

Démontrer que les plans P et P' sont perpendiculaires.

Les plans P et P' sont perpendiculaires si et seulement si un vecteur normal de l'un est orthogonal à un vecteur normal de l'autre.

Un vecteur normal de P est 

 et un vecteur normal de P' est 

.




Les vecteurs 

 et 

 sont orthogonaux donc les plans P et P' sont perpendiculaires.


H





Hors du cadre de la classe, aucune reproduction, même partielle, autres que celles prévues à l'article L 122-5 du code de la propriété intellectuelle, ne peut être faite de ce site sans l'autorisation expresse de l'auteur.


� HYPERLINK "http://www.maths-et-tiques.fr/index.php/mentions-legales" ��www.maths-et-tiques.fr/index.php/mentions-legales�











Yvan Monka – Académie de Strasbourg – www.maths-et-tiques.fr

_1343480693.unknown

_1343481000.unknown

_1343481257.unknown

_1343481325.unknown

_1343481441.unknown

_1343481445.unknown

_1343481512.unknown

_1375959969.unknown

_1375906981.unknown

_1343481446.unknown

_1343481511.unknown

_1343481443.unknown

_1343481444.unknown

_1343481442.unknown

_1343481350.unknown

_1343481439.unknown

_1343481440.unknown

_1343481437.unknown

_1343481438.unknown

_1343481355.unknown

_1343481436.unknown

_1343481340.unknown

_1343481345.unknown

_1343481331.unknown

_1343481284.unknown

_1343481313.unknown

_1343481319.unknown

_1343481302.unknown

_1343481307.unknown

_1343481289.unknown

_1343481272.unknown

_1343481279.unknown

_1343481263.unknown

_1343481092.unknown

_1343481196.unknown

_1343481198.unknown

_1343481251.unknown

_1343481197.unknown

_1343481192.unknown

_1343481194.unknown

_1343481195.unknown

_1343481193.unknown

_1343481190.unknown

_1343481191.unknown

_1343481189.unknown

_1343481188.unknown

_1343481024.unknown

_1343481035.unknown

_1343481077.unknown

_1343481082.unknown

_1343481061.unknown

_1343481030.unknown

_1343481011.unknown

_1343481018.unknown

_1343481005.unknown

_1343480883.unknown

_1343480952.unknown

_1343480976.unknown

_1343480987.unknown

_1343480993.unknown

_1343480982.unknown

_1343480965.unknown

_1343480971.unknown

_1343480958.unknown

_1343480912.unknown

_1343480936.unknown

_1343480946.unknown

_1343480928.unknown

_1343480923.unknown

_1343480895.unknown

_1343480900.unknown

_1343480888.unknown

_1343480833.unknown

_1343480837.unknown

_1343480839.unknown

_1343480878.unknown

_1343480838.unknown

_1343480835.unknown

_1343480836.unknown

_1343480834.unknown

_1343480725.unknown

_1343480829.unknown

_1343480831.unknown

_1343480832.unknown

_1343480830.unknown

_1343480743.unknown

_1343480828.unknown

_1343480827.unknown

_1343480732.unknown

_1343480714.unknown

_1343480720.unknown

_1343480705.unknown

_1343480699.unknown

_1280227622.unknown

_1343480548.unknown

_1343480614.unknown

_1343480642.unknown

_1343480665.unknown

_1343480670.unknown

_1343480649.unknown

_1343480658.unknown

_1343480630.unknown

_1343480636.unknown

_1343480620.unknown

_1343480579.unknown

_1343480591.unknown

_1343480603.unknown

_1343480609.unknown

_1343480596.unknown

_1343480585.unknown

_1343480560.unknown

_1343480566.unknown

_1343480571.unknown

_1343480554.unknown

_1281639548.unknown

_1343480522.unknown

_1343480534.unknown

_1343480539.unknown

_1343480528.unknown

_1343480499.unknown

_1343480506.unknown

_1343480515.unknown

_1343480476.unknown

_1343480483.unknown

_1343480469.unknown

_1280228285.unknown

_1281639066.unknown

_1281639090.unknown

_1281639101.unknown

_1281639080.unknown

_1280228286.unknown

_1281638664.unknown

_1280227629.unknown

_1280227633.unknown

_1280227637.unknown

_1280227641.unknown

_1280227631.unknown

_1280227625.unknown

_1280227553.unknown

_1280227596.unknown

_1280227608.unknown

_1280227613.unknown

_1280227616.unknown

_1280227610.unknown

_1280227604.unknown

_1280227606.unknown

_1280227602.unknown

_1280227563.unknown

_1280227570.unknown

_1280227574.unknown

_1280227567.unknown

_1280227558.unknown

_1280227561.unknown

_1280227556.unknown

_1280227504.unknown

_1280227522.unknown

_1280227549.unknown

_1280227551.unknown

_1280227547.unknown

_1280227515.unknown

_1280227519.unknown

_1280227508.unknown

_1280227492.unknown

_1280227500.unknown

_1280227502.unknown

_1280227494.unknown

_1280227483.unknown

_1280227490.unknown

_1280158227.unknown

_1280227480.unknown

_1280158226.unknown

